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•Modeling of Stirling Engine and Working Gas 
Dynamics
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• Reactive power 
requirements of dish‐
Stirling solar farm in a 
12‐bus power network 
as function of voltage 
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• Modeling of receiver 
temperature, pressure, and 
speed control systems of 
PCU

• Integration of 200 MW 
Solar Farm in 12‐bus 
network
• Assessment of steady state 
and transient behavior
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